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IDENTIFICACAO DOS CABOS SEGUNDO NER 15367

Recentemente foi publicada a NER 15367 gue regulamenta a identificacio dos cabos de motores elétricos, Esta norma basecu-5e nas normas IEC, para
motores trifasicos, e NEMA, para motores menofisicos. Abaixe a equivaléncia da nova identificacdo com os ndmeros e letras utilizados anteriormente.

MOTORES TRIFASICOS:
Motores de 3 Terminais:
Dewvarao ter as letras U, WV & W substituidos por U1, V1 & W1, respectivamente.
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Motores de & Terminais:
Deverdo ter as letras U, W, W, X, Y e 2 substituldos por U1, V1, W1 U2, V2 e W2 respectivamente.
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Motores de 9 Terminais:
Dewverdo ter nameros 1, 2, 3,4, 5, 6, 7, B & 9 substituidos por U1, W1, W1, U2, V2, W2, U3, V3 e W3 respectivamente.
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Motores de 12 Terminals:
Deverdo ternameros 1,2, 3,4, 5 6,7, 8,9 10, 11 e 12 substituidos por UT, V1, W1, U2, V2, W2, U3, VI W3, U449 e W4 respaectivamente.
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Motores de 6 Terminais - Série BD & 5D.
Deverio ter as letras U, W W, X, ¥ e Z substituidos por 2U, 2V, 20, TU, 1V, 1W, respectivamente,
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Motores de 9 Terminais - Série BD e 5D.
Deverio ter as letras 1, 2, 3, 4, 5,6, 7, 8, e 9 substituidos par TU, 1V, 1W, 2U, 2W, 2V, 3U, 3W e 3V, respectivamente.
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Motores Série BA ¢ 5A - 6 Terminals - Dupla Velocidade - 2 Enrolamentos Independentes - 3 terminals por enrclamento:
Deverdo ter as letras U, W, W, X, ¥ e Z substituidos por TUT, 1V1, 2U1, 21, 2W] respectivamente,
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Motores Série BA e 5A - 12 Terminais - Dupla Velocidade - 2 Enrolamentos Independentes - 6 terminais por enrolamento:
Dewverdo ter as letras U1, WI,W, X1 Y1 e Zlsubstitulcdos por TUL, TV, TWIE, TU2, TV2, TW2, respectivamente, e as letras U2, V2, X2, ¥2 e 22,
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MOTORES MONOFASICOS:
Motores de & terminais — Uma velocidade - Dupla tensao:
Deverio ter as letras ou nameros UL1), X33, Z(2), Wid), Wi5) e Y6} substituidos por T1, T2, T3, T4, T5, e TE, respectivamente.
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Motores de & terminais - Dupla tensaoc - Duplo sentido de giro:
Deverdo ter as letras ou ndmeras LY, X033, Zi2), Vid), W5} e Y6} substituidos por T1, T2, T3, T4, TS5, & T&, respectivamente,
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Motores de 4 terminais - Uma velocidade - Tensao dnica - Capacitador permanente:
Dewerio ter as letras U, W Y e X substituidos por T1, T5, T8 & T4, respectivamente.
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Motores de 3 terminais - Uma velocidade - Tensao dnica - Sentido Inverso:
Dewveario ter as letras U, VW & W substituidos por T1, T2 e T3 respectivamente.
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0s esquemas de bobinagem deverio ser indicados acrescentando /1 e ou /1 A,



